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Néhany szo rélunk

UVATERV Zrt. - 70 éves multra visszatekintd, teljes egészében
M magantulajdonban lév6 ut,- és vasut tervezd nagyvallalat (alapitas

éve: 1948) Repulbtér-, metrod,- hid,- és szerkezettervezés, fejlett
UVATERV ... ) Rep .

WWW.uvaterv.hu

Burken Kft. - 1998-as megalapitasa 6ta, nagy pontossagu 3D

‘(" BURKEN adatgyl(jtessel, feldolgozassal, teradat szolgaltatassal foglalkozo
laservision vallalkozas. A GeoSLAM hivatalos hazai forgalmazdja.

www.walkandscan.hu

GeoEdu Magyarorszag Kft. — Geodézia & Edukacio

Geoinformatikai eszk6z6k oktatasa, gyartofliggetlen

terméktamogatasa, kézikonyvek, belsé kezelési utasitasok
L/ osszeallitasa

www.geoedu.hu
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http://www.geoedu.hu/
http://www.walkandscan.hu/
http://www.uvaterv.hu/
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Néhany szo az alapokrol: a térkép

A térkép egy hagyomanyos, sajatos grafikai jelrendszerrel rendelkez6 ,,megjelenité eszkoz”,
mely a Fold fizikai felszinén (illetve afelett/az alatt) taldlhatd természetes vagy emberkéz
altal alkotott tereptargyak, alakzatok helyzetét és méretét szemlélteti felliinézetbdl, sikba
vetitett, méretaranyosan kicsinyitett, altalanositott formaban.
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Menna (Menenal) sirjidnak falfestményei : MezG6gazdasdgi jelenetek, kéztiik a foldmérék dbrdzoldsdval
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Néhany szo az alapokrol: a térkép felépitése

A térkép alapja a PONT. Kiterjedés nélkili (null-dimenzids) geometriai primitiv,
mely a térben harom koordinataval rendelkezik.
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Néhany szo az alapokroél: hogyan keletkezik a pont? @

Derékszogli koordinata rendszer:
A pontot egy adott origébdl kiinduld két, egymdsra meréleges tengely mentén mért

tavolsaggal jellemezzik

Yia)

Polaris koordinata rendszer:
A pontot egy origdbdl kiindulé valamely irdnnyal (pl.: Eszakkal bezart szog) és ezen
irdnyon az origétél mért tavolsaggal jellemezziik.
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“Adjatok egy fix pontot és én kiforditom
sarkaibol a vilagot!" (Arkhimédész)
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Polaris pont szamitas, avagy az
I. geodéziai alapfeladat

A(Y.X) e
X A sz6g és tdvmérés
A korszer(i eszkézei
Y manapsdg:
Y.  sinOag=iY/t sindggt=lY  Y,=Y,+lY mérddllomds és a
geodéta

cosdg=AX/t cosapgt=/X X=X, +1X
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Miivészi értékik sokszor nagyobb volt, Egyre tobb mszaki informaciét rendeliink térképhez:
mint a mUszaki szinkddok, feliratok, jelkulcsok, rétegek, adatbazisok,

magassagi megirasok, szintvonalak, fotédokumentacio, ...

Az informacidk, digitalis vagy analég (papiralapu) formdaban is
2D-ben vannak jelen!

Az id6k valtoztak, a kornyezetlink reprezentalasanak

alapveté modja nem...

@ BURKEN
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Irany a virtualis valdsag: 2D - 3D!

Utcatérkép

Szkennelt, szines, barangolhaté és mérhet6 3D virtudlis valésag

Képi informacio
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Irany a virtualis valosag: a 3D-szkennelés

AXE®  Aiex -
@ 9., G e Mér nem diszkrét pontmérésekrdl
@é . beszélliink, hanem un. 3D pontfelhd
@o@ eléallitasrol (akar egy millio pont per
P

masodperc sebességgel)!

RIEGL Laser Measurement Systems GmbH
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Technika a technologia mogott: a 3D-szkennerekrdl

Statikus (alld) 3D szkennerek

» domszkennerek / szektor szkennerek

* belsd kameras / kulsé kameras / belsd és kilsé kameras
* tObbszoros visszaverddés lekezelése igen/nem

* kiils6 GPS/GNSS csatolhatdsag / belsé GPS/GNSS

Riegl hibrid megoldas:
Statikus szkennerbol
Mobil Térképezo

Rendszer és forditval!

Mobil Térképez6 Rendszerek (MMS)

* egybe integralt, kalibralt szenzorok 6sszessége

* poziciondlas: IMU, GNSS, kerékelfordulas-méré (odométer)

* tavérzékelés: egy v. két szkenner, szférikus kamera és/vagy tobb kamera
* barmilyen hordozdra (kozuti, vasuti, vizi) kdnnyedén atszerelheté

UVATERY

(© BURKEN



- S ©
OE| 6 fken
Technika a technologia mogott: a 3D-szkennerekrol

Légi megoldasok

* valojaban légi MMS megoldasok

* nagygépes / drénra szerelt

* hatétavolsag

* tObbszoros visszaverddés lekezelése igen / nem, illetve hany szoros
* atszerelhet8ség, egyéb felhasznalhatdsag

GeoSLAM megoldas:
62 ne

Beltéri dinamikus felméro rendszerek

* valojaban kézi / egyszemélyes MMS megoldasok

* kézi vagy hatizsakos, illetve ,,gurulds” kialakitasok

* pozicionalas igényel-e GPS/GNSS eszkozt, kilatast az égboltra, miholdakra
* valds id6ben szemlélhet6-e a felmérés?

* dtszerelhet6ség, egyéb felhasznalhatésag

* méret / tomeg, alkalmazasi tertletek mérlegelése

M @ BURKEN
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A Sci-fi vilaga elérkezett!

o)

Kutatds és mentés: Gimball dron a H&6 kamera haszndlata egy sziciliai barlangban az Facebook: #geocomic
gleccserszakadékban CAVES X1 programban
(Flyability, 2016) (Flyability Elios, 2017)
.'/. N
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* mérés tervezés (irodai és terepi)

* terepi észlelés, tobb allaspontbdl, atfedéssel

* nyers mérési adatok irodai kiolvasasa, kibontdsa

* kiilonb6z6 allaspontokbdl szarmazdé pontfelhék egymashoz illesztése automatikusan, fél-automatikusan, manualisan
* illesztett pontfelhd transzformalasa EOV magyarorszagi térképi vetliletbe (igény esetén)

* pontfelhé feldolgozadsa a megrendeld igényei szerint (pl.: tervezési térkép, homlokzatrajz)

* eredménytermékek konvertdlasa, atadas

Helyszin: Budapest, IX. kerllet
Felhasznalt méréeszkoz: Stonex X300 3D-szkenner
Feldolgoz6 szoftver: Stonex Reconstructor
Eredménytermékek: 3D pontfelhd

épulet 3D ,, drotvaz”
Munka készitdje: GeoEdu Magyarorszag Kft.
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* Geodéziai Robot, képalkotd mérdallomas és 3D-szkenner egyben

* Klasszikus” diszkrét pont mérés és koordinatageometriai miveletek végrehajtasa is
* Barangolhatd 3D-pontfelhé azonnali szemlélése terepe a tavvezérld képernydjén

* Harmas kalibralt kamerarendszer (fotédokumentacio, vezérlés videostream-en)

* Kis volumen( munkdkhoz, hagyomanyos felmérési munkak kiegészitésére

Helyszin: Székesfehérvar, Vasutallomas
Felhasznalt mér6eszkoz: Trimble SX10
Feldolgozd szoftver: Trimble Real Works
Eredménytermékek: 3D pontfelhd
keresztszelvények
esbviz csatorna nyomvonala
Munka készitéje: UVATERV Zrt.




3D-szkennelés statikus modon

* Alvallalkozoé altal MMS-szel készitett nagytomeg(i pontfelhd célzott kiegészitése
* Trimble SX10 alkalmazasa: kis munkaterileten célzott alkalmazas
* Két kiilon mérérendszerbdl szarmazd adatok ,,pontfelhé — pontfelhd” illesztése

A Trimble SX10 kamerdjdval
készitett digitdlis felvétel

Helyszin: Balatonakarattya, vasuti alagut
Felhasznalt mérdéeszkoz: Trimble SX10
Feldolgozo szoftver: Trimble Real Works
Eredménytermékek: 3D pontfelhd
keresztszelvények
homlokzatrajz
Munka készitdje: UVATERV Zrt.
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Lépjetek be Ti is a 3D-virtualis valosagbal

* Maradj mozdulatlan néhany percig!
* Mosolyog;j!

Javasolt linkek, amit okvetlen béngésszetek at:

www.uvaterv.hu — UVATERV Zrt. honlapja
www.gpstakarok.hu — geoinformatikai eszk6zok
bemutatdi, szakmai érdekességek, technoldgiai
leirasok

www.geoedu.hu — cég honlap tovabbi
érdekességekkel, 3D-modellekkel

E-mailcimek, ahova irhattok, ha kérdésetek van:
stenzel.sandor@geoedu.hu
stenzel.sandor@uvaterv.hu
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3D-szkennelés dinamikusan: él6 GeoSLAM bemutato

KANDRA Lajos — Burken Kft. (GeoSLAM)

<~+ Walk and Scan

www.laservision.hu

www.walkandscan.hu
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