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A XX. szazadi céegtorténet...

*AGA 1947-1988-ig

*Geotronics 1988-1998-ig

*Spectra Precision 1998-2000
(Geodimeter , Spectra Physics, Zeiss)
*Trimble 2000 majusatdl
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...es a forradalmi vivmanyok

«a fénytavmeéreés (1947), mely minden méréallomas alapja

*a belsé memoria (1984)

*a kéttengelyl kompenzator, mely kezeli a vizszintes sz6g kompenzalasat is (1985)
*a szervomotoros meghajtas (1989)

«az automatikus prizmakovetés és integralt radiomodemes taviranyitas (1989)

«az integralt felmérés, amely kéz6s platformot adott a mérdallomas és a GPS
formatumainak: k6zos kezeldfellilet mindkét mliszerhez (1994)

*a levehetd vezérléegység, mely athelyezheté GPS-mérdallomas kézott (1994)
*a nagy hatétavolsagu prizmanélkiili thvmeérés (1999), barmilyen feliiletre

*a szines, érintéképernyds univerzalis vezérlé (2002), amely minden Trimble miszert
kezel (GPS-t, mérdallomast, lézerszkennert) és adatot tarol

*a vezeték nélkili adattovabbitas (2002) a mérérendszerben: Bluetooth

sintegralt felmérés vezérlése egyetlen kezel6egységrol, egy-idében GPS+Robot
mérdallomas a prizmalrover oldalon (2004)

*térszkenner funkcioval rendelkezé mérdallomas (2007) _
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A Trimble mer
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llomasok

Szogpontossag: |DR Std. (DR 200+(DR 300+ Kezelbegységek: Kiépités: Full-szoftver| Integralt
Méréallomas] 1" | 2" | 3" | 5" |80-100m| 600m | 900m | GCU | ACU | TCU |TSC2|Szervo|Automata| Robot |(pl.:3D-Road)3D-szkenner]
TrimbleM3 X | X X
Trimble 5500 X X X X X X X X X
Trimble5600 | X | X [ X | X X X X X X X X X X X
Trimble S6 X|X]|X]| X X X X X X X X
Trimble VX | X X X X X X X X X X




Trimble5503 DR
muszercsalad




Trimble5503 DR muszercsalad jellemzoi:

*3” szégpontossag
+5000 m hatétavolsag egyetlen prizmara
*A prizmas iranyzast hangjelzés segiti

*DirectReflex - prizmanélkili tdivmeéréshez lézertdvmerd, kétféle
hatétavolsaggal: 80-100m-es vagy 600m-es (MIN/MAX hatétav)

*Rendelhet6 vagy késébb bévithetd kitlizé6fénnyel

*‘Négysebességul szervomotor: kitlizéskor, tobbpontos
tajéekozaskor, szabadallaspont meghatarozaskor 3D-ben iranyba
fordul

*Az iranyitasa szabadon varialhaté: hagyomanyos Geodimeter-
rendszerul kezeldéegységgel, ACU kezeléegységgel, TCU
kezelb6egységgel, vagy ,.taviranyithaté” laptoprol, szamitégepral
emulatorszoftver segitségével

*Minden kezeléegysége teljes szoftverezettségt (pl.:3D Road,
fellletszken, stb.)

*Minden kezeléegysége magyarnyelvu

*Sajat program irhaté a mliszerhez




Trimble5600 DR
muszercsalad




Trimble5600 DR muszercsalad jellemzoi:

*Valaszthato 1”7,2”,3” vagy 5” szégpontossag

+5000 m hatétavolsag egyetlen prizmara
*A prizmas iranyzast hangjelzés segiti

*DirectReflex - prizmanélkili tdivmeéréshez lézertdvmerd, kétféle
hatétavolsaggal: 80-100m-es vagy 600m-es

*Tovabbépithetd a rendszer automata, robot mérdallomassa

*Rendelhetd vagy bévithetd kitliz6fénnyel (az automata és robot
miszerekben ez standard tartozék)

*‘Négysebességli szervomotor

*Az iranyitasa szabadon varialhaté: hagyomanyos Geodimeter-
rendszer(i kezeléegységgel, ACU kezeléegységgel, TCU
kezelbéegységgel, vagy ,.taviranyithatd” laptoprél, szamitégépral
emulatorszoftver segitségével

*‘Minden kezeléegysége teljes szoftverezettségli (pl.:3D Road,
felliletszken, stb.)

*‘Minden kezeléegysége magyarnyelv

*Sajat program irhaté a mliszerhez




Nehany gondolat a taviranyitasrol:

*

’___( ., Egy-emberes” mérést tesz lehetévé
-

*A mérndk/dontéshozoé lehet ott a
bemérendd/kitlizendé pontnal

*Nincs sziikség manualé készitésre,
felvezetésre

*A muszer kezel6egysége maga a
taviranyitd egység is: kdltséghatékonysag

*Nagyon flexibilis kialakithatéosagu a
prizmaoldal

«Csatornaszam azonositas




A kezeloegységek kompatibilitasanak
elonyei a Trimble vilagan beliil:




A kezelbegyseégek rovid attekintése :

Geodimeter CU, a hagyomanyos tasztatura

1.3 Offset thoough points

0
)
=
=

*Alfanumerikus billentylizet és kijelzé

*Tébb, mint 10.000 pont tarolasara alkalmas belsd
memoaria

‘Magyarnyelvii meniirendszer

*Teljeskori szoftverezettség (21 db féprogram
+alprogramok), intelligens allaspont-meghatarozasi
modszerekkel

*Egyszerlen kezelhetéség, nagyfoku flexibilitas

«Sajat program irasi lehetéség (akar 20 db)

= ) -Athelyezhetd, adat ki,-és beolvasashoz azt
ol == N/ megkonnyitendd, a miiszerrél levehetd
21 Feint e :;"{{A’emmmn i ; . . s ,
L A~ *Felhasznalhat6 az Trimble 5500, 5600-as mérdallomashoz
— ~N) . PP L
a4V *Robot miszer esetén taviranyitéként funkcional

.
3.1 Parpendicular offset
e
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3.3 Station and offzet
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-1

3.4 Angle and distance

*‘Kezelése, szellemisége a Geodimeter400/500/600-as
széridkéhoz hasonléd, azok tovabbfejlesztése

Stn estab. 10:19 Coord 10:17 P43 10:18 P61 10:17

1.Known Station N=xxxx 1 Ok?

2 Free Station E=x00 Pcode=1 N=88279.753

3. Known Station+| ELE=xx HT=123.890 E=99153.375
ENT ENT ENT



A kezelbegyseégek rovid attekintése:
TCU tasztatura
*Alfanumerikus billentytizet
*Szines, ellenfényben is j6él lathato érintéképernyds kijelzé

*256 Mb belsé memoaria, 400MHz processzor, 64Mb RAM

*‘Magyarnyelvi és magyarhangu kezeléfeltilet

*Teljeskoru szoftverezettség, intelligens allaspont-
meghatarozasi modszerekkel, interaktiv grafikus
programokkal (pl.: kitlizés a digitalis térképrél)

*SHP, DXF kezelés a terepen, szerkesztés akar (a

= . szinesben megjelend) rétegenkeént is
ﬂ +E-mail kuldés-fogadas terepen, Internet elérés
*Felhasznalhaté az Trimble 5500, 5600-as, S6-0s

20 evre visszamen6 méréallomashoz, valamint barmely Trimble GPS-hez
rendszerszemlelet!

Program

*Interaktiv munka raszterrél (pl.: légifoto, szkenallomany)
*Ki,- és beolvasas Blutooth, LAN, USB vagy soros porton

«Sajat program irasi lehetéség (XML-ben)

*‘Robot mliszer esetén taviranyitéként funkcional




A kezelbegyseégek rovid attekintése:
TSC2 tasztatura
*Teljes (QWERTY) alfanumerikus billenty(izet
*Szines, ellenfényben is j6él lathato érintéképernyds kijelzé

*5612 Mb belsé memoéria,520MHz processzor, 128Mb RAM

*‘Magyarnyelvi és magyarhangu kezeléfeltilet

*Teljeskoru szoftverezettség, intelligens allaspont-
meghatarozasi modszerekkel, interaktiv grafikus
programokkal (pl.: kitlizés a digitalis térképrol)

*Bovithetéség 2db CF/1db SD kartyaval

*Interaktiv munka raszterrél (pl.: légifoto, szkenallomany)
*Ki,- és beolvasas Blutooth, LAN, USB vagy soros porton
*GPS kezeléséhez integralhaté bele a GPRS modem
*E-mail kiildés-fogadas terepen, Internet elérés

*Felhasznalhaté az Trimble 5500, 5600-as, S6-0s
mérdallomashoz, valamint barmely Trimble GPS-hez

*Taviranyitéva alakithaté 2.4GHz radié integralasaval

*6600MAh-s belsd Li-lon akku: 30 éra folyamatos mérés




A kezelbegyseégek rovid attekintése:

TrimbleSurveyController szoftver
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*Full-szoftverezettség (pl.: 3D Road, felllletszken, COGO, stbh.)

‘Valédi szines DXF kezelés, szerkesztés rétegenként

*Interaktiv miveletek a térképi kijelzén (kitlizés, mérések, COGO funkcidk, stb.)
*Magyar nyelvi és magyar hangu kezeldszoftver

*A meért adatok kiolvashaték ismert (pl.: ASCIl, DXF,HTML,..) és a felhasznalo altal
generalt formatumokban

*Vezérli valamennyi Trimble méréallomast és GPS-t
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TRIMBLE S6
Mérdallomas csalad

TRIMELE 55005600
Merdallomas csalad




Trimble S6 muszercsalad




,Ez nem evoltcié, ez REVOLUCIO!”
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A MagDrive™ technoldgia:

A hagyomanyos szervomotortol eltéréen, itt az alhidadeée
elektromagneses mezdn lebeg.

Ennek eldnyei:

*Nincsenek surlédoé alkatrészek
*Nincs kuplungszerkezet

*Nem léphetnek fel mechanikai hibak
*Nincs kollimacids hiba

*Nincsenek a mechanizmusbdél adodé milszerhibak




A SurePoint™ technoldgia:

A hagyomanyos kompenzatortél eltéréen, (ahol a
kompenzacié csak matematikailag torténik meg) itt

rendszer teljesen interaktiv .
Ennek elényei:

*A muszer |6kés, megddlés esetén visszaall a fliggdleges
helyzetbe (a kompenzator munkatartomanyan beldl)

*A szbgmérés és a kompenzalas egyszerre torténik

*Valodi fliggblegest mér a mliszer




A MultiTrack™ technoldgia:

A piacon elterjedt passziv prizmakovetéstdl eltéréen, ez a
technolégia lehet passziv is, vagy aktiv.

Ennek eldnyei:

*‘Koveti, megkeresi a konvencionalis prizmakat is (passziv
maod)

*A munkaterileten tébb prizma hasznalata esetén nem
torténik elazonositas (aktiv mod)

*Az egyedi prizmaazonositoval (ID) azonos
karakterisztikaju prizmak hasznalatakor sincs elazonositas

*A prizma ,,megjeldlhet6” egy GPS vevdvel. Ekkor a
miszer 6sszelatas nélkiil is kdvetni tudja a prizma

= oo

*Csatornaszam azonositas a taviranyité radional
(elkertilendd az elazonositast tébb egyidejlileg miikoédd
Robot-mtiszer kdzo6tt)




Egyeb ujdonsagok, elonyok:

A kezelOoszervek egyoldali elhelyezése:

.,,Félkezes” mérés: paranycsavarok, szervos parallaxis csavar,
méréskezeld huvelyk-billentyl egy oldalon (a kezelé6nek nem kell
elvennie a szemét az okularrol)

Masodik tavcsoallas kijelzo:

*A masodik tadvcsdallasban seqiti az észlelést, egy -a legfontosabb
adatokat mutaté- LCD kijelzé

Naqgy hatotavolsaqu lézertavméro (DirectReflex):

*A miiszer valaszthaté 100m-es vagy 900m (!) hatétavolsagu
lézertavmérdvel. A minimalis/maximalis hatétav megadéasaval
kiszlirhet6 az elazonositas (iranyvonalba belégé, athuzé objektumok)

Kitlizofény:

*Minden S6 mérdallomas standard tartozéka a kitlizéfény




Trimble IS
(Integralt felmeéresi rendszer)




Barmilyen komplett GPS
vevo,
(5800,R6,R8,R8GNSS,...)
integralt GSM modemmel ,
GSM antennaval

MultiTrack prizma
azonosito

(aktiv prizmakovetés
esetén)
Passziv prizmakovetés
esetén nincs.

360°-0s prizma

Barmilyen Trimble
kezeloegység
(TCU,ACU, TSC2,...)
Szines,
érintoképernyos,
grafikus kijelzo,
Full-szoftver,

DXF-
kezelés/szerkesztés
rétegenkent

Védokeretes tasztatura-tarto,
integralt radiomodemmel
(2,4GHz) csatornaszam
azonositassal



Trimble IS rover, allaspont meghatarozas:

Példak:

&« &
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Trim ble IS rover, részletmérés:

‘3




Trimble VX




Térszkenner és méroallomas: az ujabb lancszem




A téerszkenner méroallomas:

«Szkennelesi hatotavolsag: 150m

*Szkennelési sebesség: akar 15 pont/mp (5 pont/mp)
*Maximalis felbontas: 10mm

*A szkennelt pont 3D pontossaga: 10mm

«Szbgpontossag:1”

Kamera felbontas: 2048x1536 pixel, videofelvétel készités (Skép/mp)
*‘Keépformatum: JPEG (felhasznalo altal definialhaté tomdoritessel)

A TRIMBLE VISION technolégia:

*A felhasznald kivalaszthatja a mérendd pontot a TCU kijelzéjén a
digitalis keprél, vagy a videorol

*A felhasznald a terepen 3D-s képet kap a mérési terlletrdl, igy
azonnali ellendrzese van, mellyel minimalizalhatd az Gjrameéres, vagy
a kettds mérések szama

3D szkennelés:

«3D modellezés, nagysebesseqgl pontgyljteés
*Foldtdmeg szamitas, DTM mérés, szintvonalazas



Trimble VX: barmilyen geodéziai feladatra




A Trimble RTK GPS-ekrol

|Csatornaszdm:| Kiepites madja: Kezeldegységek: | Vell jelek: Full-gzoftver | Honfig.
[RTK GF!;W'-'IS-: 24 72 |Hagyom. Inhgrﬁlt AcU TEU TECZ? |NAVETAR| L2C L3 |GLONASS|(pl.:3D-Road) Bazis/Rover
Trimble 5700 X X X X X X X X
Trimble BT X X X X X X X X X
Trirmkle 3800 X X X X X X X X
TrimileRE X X X X X X X X X
TrimbleRE X X X X X X X X X
TrimbleREGNSS X X X X X X X X X X X

5700 1 RT 5800/RA R REGNZS




A Trimble RTK GPS-ek

A ,régi jo, hagyomanyos” kabeles kialakitasok

BAZIS oldal



A Trimble RTK GPS-ek

,Ha hatizsak nélkiil is, ugyanannyi suallyal elvihetek mindent,
minek a hatizsak?” Minden-a-boton kialakitasok

i

Kezéiéégység



A GPS rendszerek

GNSS vevo

/ »NAVSTAR: 24 miihold (32 miihold)
»GLONASS: 17 miihold {...)
| =3



A GPS mérés elve — a GNSS vevok elonyei
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A Trimble R8 GNSS vevd mind a NAVSTAR, mind a GLONASS, mind a

GPS rendszerek jeleit
venni képes, akar egyidejlleg, akar kolon-Kolon! A bbb jel vétele a pozicid meghatarozasban nagyobb

megbizhatasagot biztosit, kifakart helyeken (pl.; éplletsarok, erdGmérés) is pontos meérésre ad lehetdseget!

Qlyan meresi helyzetekben, ahol eddig - a csak NAVSTAR rendszent ismerd - GPS vevikkel a merés
lehetetlen volt. & Trimble R8 GNSS vevd cm-es pozicidt adl



A Trimble RTK GPS-ek

GPS-ek, a vett jelek szerint, a Trimble vilagban

Trimble 5800/5700 GPS: NAVSTAR
Trimble R8/R7 GPS: NAVSTAR + L2C

Trimble R6 GPS: NAVSTAR + GLONASS .

Trimble R8 GNSS: NAVSTAR + L2C + L5 + GLONASS

*Mindegyik GPS mindegyik kezeldegyseéqgel vezérelhetd
*Mindegyik szabadon konfiguralhatd bazissa/roverre
*Mindegyik azonos Kezeldfellletet hasznal

*Minden integralt vevd alkalmas IS rovernek






